


AW lalall GES
S leadt SliSa 3 S AL dal 8 Ladie,
g ?S;ﬂ‘ (S 3 praa ¢«U;i

i A ol S e

LA,




e lihaY) (1Sl




3 JJ o4
)S - JJJ.\.\ASM jlc (R lAA (s.cb.bm
4 o & .... e .
‘\-,,UAJ\ u‘)dﬁ\ Slaa d . }Q(AI) 4.424 924 :gr_
B, Sle B0 el s Ak L e
AN @Sl Ja g,j\ fs;xﬁfsu“ Ll
¢ ) ) (Fla ¢

LA,




e bilaa¥) (Al 4l (ailiadll

(Deep Learning, Machine Learning) al=ill,
OSSN o g YAy,

SORIT o I sl Asd el bl Jie) &y,
(’ 'uj
(Alexa sISir  Jie 43 sall Glacludls JUa) Jelall,

LA,




el (<) Sl

Computer Vision syl

Speech Recognition geaal)
Natural Language Processing

In Progress using ML o)

In Progress using ML (8.5l

In Progress using ML el




Aol 3 b At 5 Y aladl

JSM g% aal a(Machine Learning) Y alill,
L)y bl Jaladl Gl )l Al andiid dua ¢ elilaaY)
Ccladg )i A Jdal e Llall

3¢ <l u.\.u;.d 4\4)3 o\.l\ Gﬂ‘}f\ eﬂx.d\ Az cé\L\JJJ\ d\AA Lé
e Adxi dbaa Glas alaatuly callal]  Julaty Ayl
bl

LA,




Mtial 3yl Al et Aaa et a0 A4S gl Ll
L_mJuu\j ub\_\.d\ e\da.u.u\_\ dhj cé\.c\J)j\ . b;:\ASA o\,pd\
S HaT s sl el (et A e L) ol

REIS

LA,




48Al LS)M ?Lu uﬁ ‘_“S.GU.L:..AY\ S A J\jdi

sliddl @Dlginl) 3el€ (pat,
R L

(10T) +LesY) < yii) aa Jalsill,
Galidl il ae Caill,
alaill & COISAA alis),
Sl sleayl il Ji,

LA,




s A ahai (8 cllhal) oISA) aladii) vl 6
A<l
daaliay) sl
slaall i g5,
sl ais,
Jualaall 83 ga puaad,
Ll dalaiwy),

LA,

10



LSHI el 3
3 O R PR TR | I WP et | e\qs'j.u\ (P 48Al 3\9\))']\.

cé\.c‘))j\ 5eleS u.u.ua.d('OT) ¢—\-\-AY\ ‘—“)—”)}(Al) L;Q\ALAY\
Aolsall (& agdh Jaaig cdaaliny) 3ah )

B Byl Gl ol gnle on JaSHl S,
¢dac) I Gl ) el el e Slexd dus cgc\‘)jj\ Jaall
_A)\}d\ 3 Al ¢ Joaladll MS\JAJ

LA,

11



ASAl e ) 3l 8 eLuBY) s yE) ) e

Sl cd b A,
e aSadll,

JJUAM 3 la) Cmad,

LA,

12



LS.C\.JL.LA\)” ;\S.ﬂ\ JJJ
S de) 3l L
sl g calilad) Jalas,
o) ¥y aldYl e el
43 daelyy Gl A,
el cllaad) daal,

LA,

13



QC‘—\-JMy‘Q—UJJJ“}QLA

uly aseia sa(Internet of Things - 10T)  sLay) s i,
pen e leaSadl oyl ddbisdl Glaxally B eal) Ly,
Sy ASA Al 33ealVl e 1B i S asedall

Aadiidl dpeluall dadady

LA,

14



LY Y Al b Ll

(el Ol jadiiaall) 5 eV,
Juaiyl,
bk,

sl Gliaidll,
Glaa yll,

LA,

15



Ay,
2 <),
SR,




ol il Jazy oS

SALEN| Ry PER
bl Ol
Gblall Jalas,
Cale) yal) Alas),




ASA Ao ol 8 e Lal ) i ) alad e
s A

Jia Aaall bl e juS 5 adie ASA ded 3,
S Leaa g el )il Gldaall GuaaSl(JOT) L&Y Cu o)
9 4_\535\ 4\.::\))5\ L:JIOT u\s.u.l:u J).\i (1A, M\J.u.u\j e leS
Aaiadl 3 3eally Ol ppdiedl aelud dua TR\ PSRRI

Jualadl Lali) sal )y obaall Dlgin) Jilis

LA,

18



i i) aladiuly A8 (5 1) adai Jasd CasS
e LuiY|
G adiisal) aladinly Gllall aes,
Gbibad) Jla ),
Gbiladl Jalas,
Sl Al alas,
gy e WSadlly A8l

LA,

19



Ll i il sty ngj\ (.LJUMMLUS

slall SBlin) Al g,
Janaladl Zualsi) 335,
Oy JA e e,

Te sl A,

LA,

20



s i) iy g elilhia¥) olSAN) JalS

ng.u.d\ d:d;ﬂ\.
S KL,

3adall Al all,
Wl s,

LA,

21



ASAll de ) 3l 8 L) ca i)
KA gl Aadad,
Ll Y e cadkll,
Ll Sl del 3,
Jeealaally g,

LA,

22



L) & o5l Jsia 8 sl ol
Nl &AMl )l L,
pastiall LWl (A s S & )l

LA,

23






aladinly ASAN 5 5l Ak e bl Jalas
v ".:.JJ\ Q\ S -~ S‘
W sy Aw o CSe ASY GOl ki Ge bl s,

OJ.@A‘ e\.L.\j\ Craaaly, MQ\JJJ\ JJ\}JU o\_ud\ 5 )lal u.\.uaﬂ
Al e el geal A8 clSaidly dlale il

LA,

25




¢ il aSaial g L

e st ALl B yma Ay yKD) 3 Pl sa aadall ASadll,
Q‘h}j ‘ROM)}(RAM OJS\J G(CPU) ‘U)SJ.A 4AJL’.A BJA}

5 yeaYl i oSadll andind Basls dsyyd L3(1/O) oAl Ja
RERIPAR (P E P IPRNIY

LA,

26



¢ Gl aSaiall ) 5Si Las

(CPU) 48 all dallaadll 3a
(RAM, ROM) 3 SNl

(1/0) zILAY!s Jiay) cilas s,
(Timers) <l yall,

(ADCs, DACs) &Y sy,
(UART, 12C, SPI) Juai¥) 4gals,

LA,

27



S8l aSatall laladsial

u‘)f\.wd\j u—.’jj >S.34n L.L-A MJJAM b)@éy‘ S .
Belial) dadail @ ',S;",S\.
(g g ) Slanldas,

(10T)._eLus) < il 3 jeal,

LA,

28



Aadal) CilaSaiall aladinly S (g 1) Al

agdall cleSatdl alaaial e adiad AN gl Al
gy Ael ol 4 eldl 3l pwadl(Microcontrollers)

S iy g wcu\ e

LA,

29



Gl RSl
(Sensors) cluluall,

(Actuators) <adiall,
(Communication System) Juxil U,

‘I\SLL Bh}.

LA,

30






MSJ\LSJ\?LALUS

? Ll sliall A0S Je Jiasd il 4aaliny) 30l ),

4&4)4@ BJ\J;\,

s Olily L;r_ d}aﬂ\.

LA,

32



ALK (5 0wk 8 bl Jalas Jal

LLU\:\,J\ —
A V) bl dalleg,
iial) gl 8 bl Jalas,

LA,

33



bl Jalas ¢l ol

Sl dadas Slbaa

(10T) elad¥ i i) Ciliais,
Anlaal) 4 gall 3 jeal,




i g I alail) ) deaie
Adme illy elaY e Jaxd ) 4yl

A e dagll Blall (8 Lage 1550 Ay STy adaill aall,
¢y graSl) DJ.@A‘ A ganall @il gl Jie Glandadll e el
Acliall adaiVly (A jiall 5 5eal) el Ll

LA,

35



Ay g yIY) alaill 4l s Sl

(CDuiall i g SSIY) gl el jaiieall) dpalall il KAl
Sl yll,

Juasyl,

A5al),

LA,

36



(Digital Systems) 4wd I ALl

NOT <«OR <‘AND i) 4d il bl aadiud
(Aad )l Gladlaall
(Analog Systems) 4kl sl

B P E VI | Wi PR W A R 5 T B KPR AR R VS
Jia Jal gie JCG il dallee et Al clagdadl)
sl 5 G guall

(Hybrid Systems) 4iagl #“5“



413 ¢ yISTY) ) gal) s ¢S

Do el adde L@ A WY a0 A Iy il all,
et ol Ugaaddl Eilsedl e Aaall A iKY 5 el
L e 5 «lisns Il ¢y sl

Al ALY Gl Sl e de gaaa e ol eall sda S,

LA,

38



A g IV sall Al b Sl

(Resistors): il saall,
Bkl (8 (b eSh HLall (3835 2l Adyla ol

Memj ca‘)\ﬁé\‘\_\.\h‘)@ﬁj\ﬂ\ﬁu\ djx Jaxd S _
Bl 8 Ll g agall Gl gl

LA,

39



A g IV sall Al b Sl

(Capacitors): «lisall,

dic Wy jad a5 yual 3 yial Al jeSl ddlall (o jan: dauds oIl
Aalal
b eiall Ll a8 @S aladial oy ddalall -1
A g ASIY) A sl

LA,

40



A g IV sall Al b Sl

(Diodes): <lasball,

e\.‘uas d.‘uﬁj ¢ Jada J;\j D\A.;\.\ L:A JL\.J\ PDEDL CLA.UAM AAJL)SE_
o‘AAY\ LgJ\A\

DS ) an el Ll gl Gl gball aladiil &8y Jaad caS -

LA,

41



A g IV sall Al b Sl

(Switches): ziladdl,

Al i 5y yla e Bl & Ll gdad 4 LKAl ddyds ol
e

On Juai¥l Kag o by ol Flsdl oSar Jexd e
Bl 4 dalia )l Gl oSl

LA,

42



A g IV sall Al b Sl

(Transformers): &Y gl
Aaliae il gise G A i) Jy s Aigla gl

G R Ll Byt Gall Jgaall aadtiig: Jaad aS_
gl (o Al i

LA,

43



A g IV sall Al b Sl

(Logic Gates): 4ahiall <l 5l
1). 5(0 4xd )l &l jLaY) Ao dalaial)l clileal) 2aw: ddyds ol -

CJ\.:LA]\ J.a\jd dm cé\_majl\ }\jﬂ\ @ em d.uu u_\S_
L_il.ASA.\AMj

LA,

44



Ax g SV il sall 8 ol oSall Al

b g 35l 5 (Sl e glaall; agally Ll 4 aSaille
Bl 8 agally Sl Jaal e Jaa

agalaial)l bl gall g el gi 330 A el gball: Gl (3dx aadawie
Sl LAY (8 aSadl) g i) Aadlas andail e A g e

Aalal) Cua Leny 58 ) L ja o dabiadll g oY)

LA,

45




414 ¢ yISTY) 53l gall L; b Sl e dan

s Al ASA 3 3ealls cunlsall Jier Al AV,
bl datlea] dahaiall ol gall g ) g 330 53l

S LN | eA;_w: GETEN cuy)su\j ﬁd\)j\ Jia: ‘UJL\-\-J\ oJ.@AY\.

Ay plalil) @l LAY andaitl il glaal)
I Jaxall (uld 3 jeal of il A8) e 5 jead Jier dpdall 5 3eaV,
Lol seS L) ) &l bl dysadd Gl il padi
eaSall Al yeS uilSall ey g g Saall Jiar A jiall 3 e,
ililaall b oSatl g elaY) el A SKIY) S0 gal) e aiad il

Al




i) ol A s STV aSal) dakal

aadin) e del 3l 4 Syl aSanl Aokl it
‘o))l Glileall 4illad st Slasa jll g A5 STV 3 5V
ISl s el 3k 5

Gl Jaby Fldl 8 Sadll ) ASA ol dekail e,
Clilaxl) eS;_\j d08) ya  pe )l all ooty sl C_u.\ ¢daala
G sl Ok del o)

LA,

47



P )l (8 e yiSIY) aSall dadail L L

Slo it Al s s S Sall dadad,
At g ¥V Gl ymiditall -
(Raspberry Pi sArduino Jis) 4sdall CilaSadiall -

Glalaell aaa g1 eJ.E.\.\j Alaiaaddl Gl d.m \ DJ.QA‘_
gy K5 ael))

JS.\.\A djh e.ms; d)\; CR 4.(:\))5\ pelaS u.u.uu LA\ AA.L:AY\ XYY LJJ.@_1
-da.q L_a\_m;_d

s -

el ol Al aplatie

Y

I

48



?c—\.ejgﬁj\g.é A

ot dah Gaad ) Akl QWSS e JSE oL sl

Alall lgle  adiey N Dsall V) sl elpeSll sl
Bj.@A.Y\ Judt e e alall a¥laes s @ Euaall

Aacliall &l Vg pladl Jdwds ) Joladl & 48l Sl

LA,

49



(Positive, Negative) 4l Sl clis &),
(AC,DC) L eSll L,

(LoeSl agall) dal gl
Al jeSI A slaall,

LA,

50



Ao 4 5eS 5 i (S

o) Ay Sl il ae Jaladll aie dala cilbaadle,
Osse JS =iliData Sheet 18 -
/ d;.al.u Y _
Y Gan 3 il |
. , Jaxias ¥ -
By e N e KB il gladldl ad 20 _
Joasl) 08 gl Sl iy

LA,

51




	Slide 1: الري الذكي والتغييرات المناخية 
	Slide 2: من كتاب العادات الذرية
	Slide 3: الذكاء الاصطناعي
	Slide 4: ما هو الذكاء الاصطناعي
	Slide 5: الخصائص الأساسية للذكاء الاصطناعي
	Slide 6: ما هي حواس الذكاء الاصطناعي ؟
	Slide 7: التعلم الآلي وتطبيقاته في الزراعة
	Slide 8: دور الذكاء الاصطناعي في تحسين نظم الري الذكية
	Slide 9: أدوار الذكاء الاصطناعي في نظم الري الذكية
	Slide 10: فوائد استخدام الذكاء الاصطناعي في نظم الري الذكية
	Slide 11: الذكاء الاصطناعي و إنترنت الأشياء  في الزراعة الذكية
	Slide 12: دور إنترنت الأشياء في الزراعة الذكية
	Slide 13: دور الذكاء الاصطناعي  في الزراعة الذكية
	Slide 14: ما هو إنترنت الأشياء ؟
	Slide 15: المكونات الأساسية لإنترنت الأشياء
	Slide 16: أهداف إنترنت الأشياء
	Slide 17: كيف يعمل إنترنت الأشياء؟
	Slide 18: إنترنت الأشياء في الزراعة الذكية: تحسين نظم الري
	Slide 19: كيف تعمل نظم الري الذكية باستخدام انترنت الاشياء؟
	Slide 20: فوائد تحسين نظم الري باستخدام انترنت الاشياء
	Slide 21: تكامل الذكاء الاصطناعي وإنترنت الأشياء
	Slide 22: تطبيقات الذكاء الاصطناعي  وإنترنت الأشياء في الزراعة الذكية
	Slide 23: أمثلة على تطبيقات ناجحة
	Slide 24
	Slide 25: تحليل البيانات من نظم الري الذكية باستخدام المتحكمات الدقيقة
	Slide 26: ما هو المتحكم الدقيق ؟
	Slide 27: مما يتكون المتحكم الدقيق ؟
	Slide 28: استخدامات المتحكم الدقيق
	Slide 29: نظم الري الذكية باستخدام المتحكمات الدقيقة
	Slide 30: مكونات نظام الري الذكي
	Slide 31: كيفية عمل النظام
	Slide 32: فوائد نظم الري الذكية
	Slide 33: مراحل تحليل البيانات في نظم الري الذكية
	Slide 34: أدوات تحليل البيانات
	Slide 35: مقدمة إلى النظم الإلكترونية
	Slide 36: المكونات الأساسية للنظم الإلكترونية
	Slide 37: أنواع النظم الإلكترونية
	Slide 38: مكونات الدوائر الإلكترونية
	Slide 39: المكونات الأساسية للدوائر الإلكترونية
	Slide 40: المكونات الأساسية للدوائر الإلكترونية
	Slide 41: المكونات الأساسية للدوائر الإلكترونية
	Slide 42: المكونات الأساسية للدوائر الإلكترونية
	Slide 43: المكونات الأساسية للدوائر الإلكترونية
	Slide 44: المكونات الأساسية للدوائر الإلكترونية
	Slide 45: أهمية المكونات في الدوائر الإلكترونية
	Slide 46: تطبيقات المكونات في الدوائر الإلكترونية
	Slide 47: أنظمة التحكم الإلكتروني في الزراعة
	Slide 48: ما هي أنظمة التحكم الإلكتروني في الزراعة؟
	Slide 49: ما هي الكهرباء؟
	Slide 50: المكونات الأساسية للكهرباء
	Slide 51: تركيب دائرة كهربية بسيطة

